Proyecto: | Prototipo de Robot Mavil

RESUMEN

El proyecto se basa en la construccidn de un robot mdvil, el cual consiste en una
plataforma mecdnica dotada de un sistema de locomocidon capaz de navegar a través
de un determinado ambiente de trabajo, con un nivel de autonomia.

La funcién principal del robot sera posicionarse en coordenadas prefijadas, para ello
deberd hacerse las siguientes preguntas: “éDonde estoy?”, “éDdénde voy?” y “éCédmo
llegar alli?”. La informacion requerida para responder a estas preguntas debe
permitirle al robot moévil realizar tres tareas fundamentales: estimar su posicién y
orientacién, mantener actualizado su entorno y detectar los posibles obstaculos.
Palabras claves: Robots Mdviles — posicidon — deteccidon de obstaculos
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