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Sintesis

El control del factor de potencia es una necesidad del usuario industrial y comercial debido a las fuertes
penalizaciones de las que puede ser objeto. Las empresas distribuidoras de electricidad lo exigen para
solucionar los problemas de sobrecarga sobre sus instalaciones que malgastan sus equipos, disminuyen su
capacidad de entregar potencia activa y producen fuertes bajas en los niveles de tensién. La compensacion a
través de bancos de capacitares fijos trae el inconveniente de la sobre o subcompensaciéon debido a la
variacion de las condiciones de carga lo que lo hace un sistema poco eficaz. El proyecto consta de un sistema
basado en un microcontrolador, cuyos parametros de funcionamiento programables son:

= Funcién manual o automatica

= Amplio rango de coseno de fi ajustable desde 0,80 inductivo a 0,95 capacitivo
« Tiempo de retardo conexién entre etapas

» Tiempo de retardo conexién y reconexion de la misma etapa

= Numero de etapas utilizadas maximo 8

» Entradas de corriente para 1A a 5A adaptables a los TI del usuario

Servicios que ofrece el equipo

= Control del coseno de fi mediante conexion y desconexion de etapas para que se mantenga
dentro del limite programado.

» desconexion, alarma y sefializacién por subtension.

» Alarma y sefalizacion por coseno de fi fuera de rango en un tiempo mayor a 5 minutos y equipo
no programado.
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