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Sintesis

Este trabajo forma parte de un proyecto piloto dedicado a la construcciéon de un vehiculo de traccion
eléctrica destinado al transporte de pasajeros (similar a un trole-bus). La diferencia fundamental radica en
el sistema de traccion y control de la misma. Se trata de un tipo de tracciéon independiente con un motor
eléctrico por cada rueda (en total cuatro) lo que permite manejar en forma independiente cada una de las
ruedas logrando un mayor control del sistema asi como un mejor aprovechamiento de la potencia del
vehiculo.

El controlador electronico para el manejo de todo el sistema se divide en dos partes:
= El control dedicado a cada motor que es simplemente un sistema de control de potencia que
depende su accionar del tipo de motor que se desea manejar
= El sistema de supervision de todo el conjunto de motores
El objetivo de nuestro proyecto es el desarrollo del sistema de supervision para ser implementado
posteriormente en el vehiculo. Este sistema debera ser capaz de controlar en forma inteligente la traccion
del vehiculo de manera tal de lograr que cada unas de las ruedas trabaje de la manera mas conveniente en

funcion de los factores externos que afectan el funcionamiento mecéanico global del vehiculo (avance,
retroceso, frenado, giro, aceleracion, tipo de terreno, etc.)

Investigacion en el algoritmo de programacion de:
Condiciones de arranque:

» Definicion de la forma de arranque
Condiciones de velocidad:

= Los cuatro motores a la misma velocidad
= Los cuatro motores a distinta velocidad pero tnica direccion
= Giros con las condiciones anteriores

Condiciones de frenado:
» Graduacion del frenado dinamico y estatico

Debido a que como se menciono se trata de un sistema inteligente se ha escogido desarrollar el mismo con
un software basado en logica difusa (Fuzzy Logic).

Aplicacion del proyecto: la l6gica difusa tiene aplicaciones en ingenieria, fisica, biologia, gerencia como
en economia y sus campos de aplicacion estan en constante expansion. Si bien esto es asi, el objeto concreto
de este proyecto es implementar un sistema inteligente de control electréonico orientado a mejorar el
sistema de transporte actual.



